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Réseaux de neurones sur graphes, apprentissage profond quidé par des connaissances a
priori et entropie pour lanalyse dimages utilisant des informations structurelles
multivues : application a l'imagerie médicale et aux lésions cérébrales précoces

Parcours
[
Aprés avoir effectué ma prépa a Polytech Angers, j'ai poursuivi ma formation d'ingénieur &
Polytech Nantes dans un parcours informatique axé sur les données et I'informatique
décisionnelle. Mes différents stages m'ont permis de me spécialiser dans les méthodes

d'apprentissage profond sur image a travers différentes applications (imagerie médicale et
satellite). Je suis actuellement doctorant depuis octobre 2024 au LARIS (équipe SISV) et
_ J'approfondis des mé(hodes d'apprentissage sur imagerie médicale.
e

Mes travaux sfinscrivent dans le domaine médical et portent sur I'évolution motrice de
v.,/ I'enfant aprés un AVC néonatal. L'objectif est de prédire la motricité a partir d'IRM

cérébrales, en étudiant Iimpact des Iésions sur les structures et connexions impliquées (a) Embedding matrix Y (b) F(Y) (<) Dispersion patterns (d) Distributions
dans le mmt. Pour cela, on Wiw certaines structures du oeM.ea'u sous”forme de X X - LX Uy us V1— W20 p(x1a) 0
graphes enrichis par des informations morphométriques et de connectivité, utilisés pour v1[ 05 0.1 vi2 2 »
. des taches de segmentation et de prédiction motrices. Je cherche également de nouvelle v | 1.3 0.75 val2 1 Vo M2 plma) = 5
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o Multi-View Dispersion Entropy on Graphs: Application to the Detection of Cerebral Palsy mEE c=2
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